
순번 날짜 시간 학번 성명 제목 위원장 위원 지도교수

1 6/12(금) 13:00 201850324 박소희    사용후핵연료 건식저장장치 검사 가능한 자력조절 센서이송시스템 노명규 정슬 박영우

2 6/12(금) 13:30 201850802 왕아용    쐐기형 승강 작동기를 이용한 자력 조절 메커니즘의 개발 노명규 정슬 박영우

3 6/12(금) 14:00 201850330 정현호    
라이다 포인트클라우드를 이용한 딥러닝 기반 크레인 파트 분류 알

고리즘 개발
고윤호 정슬 원문철

4 6/12(금) 14:30 201850995 다니야르  
Self-correcting terrain classification for mobile robot using visual

and contact supervised classifiers
원문철 고윤호 이지홍

5 6/12(금) 15:00 201850331 추진우    
도킹스테이션으로의 도킹유도 수중 복합항법을 위한 GPS와 다중 항

법 센서 기반 자율무인잠수정의 운항 중 정렬 알고리즘 연구
고윤호 정슬 이지홍

6 6/12(금) 15:30 201850325 박영환    
지질강도와 주파수 특성을 이용한 야지 주행 차량의 최적 제어 파라

미터 예측
정슬 김성수 이지홍
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