
 
 
 

 소 개 

커미조아는 로봇, 모션제어, 첨단계측제어 시스템을 선도하는 기술집약형 글로벌 강소기업을 목표로 

2000년에 설립 되었습니다. 산업용 컴퓨터를 적용하는 정밀제어-계측시스템, DSP/최신 

마이크로컨트롤러를 이용한 산업용 고속 필드버스 제품군, 반도체 장비에 적용하는 첨단 로봇 제어 

시스템 등을 개발하여 생산하고 있으며 다양한 하드웨어 플랫폼과 이와 관련된 운영 소프트웨어 

플랫폼을 가지고 있습니다. 

  

현재 커미조아의 제품은 국내외의 첨단 산업 자동화 설비 및 반도체, 디스플레이, LCD 제조 및 

IBS(Intelligent Building System)의 핵심 부품으로 사용되고 있습니다.  

 

로봇 및 정밀제어-계측 분야의 최고 연구 전문기업이 커미조아의 목표입니다. 

 

 



 모집부문 

경력 모집부문 직무 내용 전공 인원 

신입/경력 

S/W개발 

(대전 본사) 

- 윈도우/리눅스 디바이스 드라이버 개발 

- 윈도우/리눅스 라이브러리/미들웨어 개발 

- DSP/ARM 기반 임베디드 소프트웨어 개발 

- C, C#, Visual C++, Borland C++ Builder 등  

응용 프로그램 개발 및 모션 컨트롤러  

응용 프로그램 개발 

- CNC 프로그래밍 개발 

- 윈도우/리눅스 실시간운영체제(RTOS) 기반  

  프로그램 개발 

전기, 전자, 

하드웨어, 

소프트웨어, 

IT 관련 

전공자 

지원 가능 

00 

H/W개발 

(대전 본사)  

- 디지털 및 아날로그 회로 설계 및 디자인 

- HDL을 이용한 FPGA 설계 

- 마이크로프로세서(DSP, ARM, AVR 등등) 및  

  FPGA기반의 하드웨어 응용 설계 

00 

 

 자격요건 

- 기본 : 병역필 또는 면제자, 해외 여행에 결격사유가 없는 자 

- 우대조건 : 운전가능자, 경력자 

                  석/박사학위 소지자, 관련 자격 소지자(S/W, H/W개발) 

 

 근무조건 

- 근무형태 : 정규직  

- 근무요일 : 주 5일근무(법정 공휴일 휴무)  

- 근무지 

  ㆍS/W, H/W개발 : 대전 유성구 테크노 2로 314(탑립동 914) 커미조아 

  ㆍ생산관리 : 세종특별자치시 연동면 명학산단서로 57 커미조아 명학공장  

- 급여조건 : 4년제 대졸 초임 3,000만원, 성과와 능력에 따른 연봉, 인센티브제도 

 

 



 복리후생 

- 보험제도 : 4대 보험(국민연금, 고용보험, 산재보험, 건강보험) 의무가입 

- 급여제도 : 퇴직금 (퇴직연금 보험 가입) 

- 휴무·휴가 : 연차, 정기휴가, 포상휴가 등 

- 포상제도 : 장기근속자 포상, 우수사원 포상 

- 사무실환경 : 휴게실, 샤워실, 회의실, 카페테리아, 체력단련실 

- 경조사 지원 : 각종 경조사 지원 

- 의복관련 : 자유복장 

- 주거관련 : 기숙사 또는 사택 운영(대전 이외지역 거주자) 

- 여가 : 워크샵, 콘도/리조트 이용 지원 

 

 접수방법 및 접수기간 

- 접수기간 : 상시 

- 접수방법 : kkj@comizoa.com, 042-939-0045 

 

 회사연혁 

구 분 주요연혁 

2019년 

- 세종사업장 준공 및 생산기지 이전 

- Wafer Edge 검사장비 개발 

- 반도체 Photo 장비용 EtherCAT 제어기 개발 

- OHT 제어기 개발 

2018년 

- 청년친화강소기업 선정(고용노동부) 

- Wafer IR 검사장비 개발 

- NEMO2 개발 

- Multiport Serial Communication Board 개발 

2017 년 

- 강소기업 선정(고용노동부) 

- 온도 컨트롤러 개발 

- EtherCAT Software Master 개발  

- 산업용 통신보드(Serial Board) 개발 

- 세종 테크밸리 본사 계약 체결(150억 투자 결정) 

2016년 - 첨단기술기업지정(미래창조과학부) 

mailto:kkj@comizoa.com


- 위험성평가 우수사업장 인정(한국산업안전보건공단) 

- 터미널형 EtherCAT Slave IO System 개발 

2015년 

- 세종 명학지구 커미조아 공장신축(세종시 계약 체결)  

- 유망중소기업 선정(대전광역시)  

- 조합형 EtherCAT Slave IO System 개발  

- Standalone Robot Controller 개발 

2014년 
- EtherCAT Master Controller 개발  

- EtherCAT Slave Module 개발 

2013년 

- 커미조아 연구소 이전  

- 으뜸기업 선정(중소기업진흥공단)  

- 특허취득(특허명 - 토크 피드백을 이용한 겐트리 장치의 틸트 보정방법) 

(특허청) 

2012년 
- Compact Ethernet/IP-α Series(cEIP α) 개발  

- 네트워크 모션 컨트롤러(Network Motion Controller) 개발 

2011년 - 고용 우수 인증기업 선정(대전광역시) 

2010년 - Field Bus digital I/O “C-NET” CE인증 

2009년 - 수출 유망 중소기업 지정(중소기업청) 

2008년 

- INNO-BIZ 기업 선정(중소기업청)  

- 부품소재 전문기업 인증(산업자원부)  

- 특허 취득(특허명 - 반도체 웨이퍼 검사장비) 특허청 

2007년 - 중국법인설립(중국 상해 상해시과학기술창업센터) 

2006년 - Stand Alone Motion Controller “miCUBE” 개발 

2004년 

- 수출유망중소기업지정(중소기업청)  

- Motion Controller(2축, 4축, 8축/8종) 전제품 CE 인증획득  

- 프로그램등록(COMI-MotionBuilder 외 2건) 

2002년 - 유로카드형식의 compact PCI 통합 솔루션 출시, 대전시 유망중소기업선정  



- CE마크 획득(RWTUV)  

- KT마크획득(산업지원부) 

2001년 

- 해외유명규격인증사업선정(중소기업청), 병역특례지정업체선정(병무청)  

- COMI-LX203 PCI 20MHz Synchronous 4 ch A/D 전용 Board 개발  

- 벤처기업확인 

- ISO 9001 인증 획득 

2000년 - ㈜커미조아 설립 

 
 
 
 
 

 


